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UNIVERSITY OF NORTH BENGAL 

B.Sc. Honours/Programme 3rd Semester Examination, 2020 

SEC1 (P1)-PHYSICS 

Time Allotted: 2 Hours Full Marks: 60 

ASSIGNMENT 

The figures in the margin indicate full marks. 

[For each question, the candidates will be graded according to the quality of the presentation of the topic  
(8 marks) and originality of language (2 marks). Maximum word limit of each topic is 400] 

The question paper contains SEC-1A and SEC-1B. Candidates are 
required to answer any one from the two papers and they  

should mention it clearly on the Answer Book. 

 SEC-1A
COMPUTATIONAL PHYSICS 

 Write short notes on any six of the following topics 10×6 = 60

 েয-েকােনা ছয়িট  pেűর উtর দাও 

 rydk dquSifu NoVk “kh’kZdek NksVks fVIi.kh ys[uqgksl~ 

1. Conditional branching statements in FORTRAN 
 FORTRAN –এ শত� সােপেk bািĀং 
 QksjVku (FORTRAN)&ek izfrcfU/kr “kk[kkdks oäO; 
  
2. Variables and type declarations in FORTRAN  

 FORTRAN -এ চলরািশ এবং তােদর ধরণ েঘাষণা  
 QksjVkuek pj j izdkj ?kks’k.kk 
  

3. File handling in Windows operating system using DOS commands 
 DOS কমাn বয্বহার কের Windows –এ File িনয়ntণ 
 foUMkst vijsfVxa flLVeek Ml (DOS) dek.Mg: iz;ksx xjsj Qkby /;kUMfyxa 
  

4.  Array handling: types of arrays, dimensions, reading and writing arrays, array 
operations 

 Array িনয়ntণঃ Array –এর ধরণ, ডাইেমনশন, Array পড়া ও েলখা, Array –এর অপােরশন 
 ,jsZ /;k.Mfyax% ,jsZdks izdkjg:] MkbesUl.kg:] i<kb vfu ys[kkb] ,jsZ vijs”ku 
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5. Fundamental Linux commands: Examples and applications 
 িলনােkর মূল কমাn সমূহঃ উদাহরণ এবং বয্বহার 
 izeq[k fyuDl dek.Mg:% mnkgj.k j vuqiz;ksxg: 
  

6. Algorithm and flowchart to evaluate the mean, median and mode for a frequency 
distribution 

 একিট িÅেকােয়িn িডিsিবউশেনর গড়, েমিডয়ান ও েমাড িনণ�েয়র অয্ালগিরদম এবং েŅাচাট� 
 ,d vkof̀Ùk forj.kdks ykfx vkSlr] e/; vfu eksM ewY;kadudks ykfx dyu fof/k j izokg 

lafp= 
  
7. Algorithm and FORTRAN program to find the roots of a user defined quadratic 

equation and print the roots with the nature of the roots: use of a function 
subprogram 

 বয্বহারকারী িনধ�ািরত একিট িdঘাত সমীকরেণর মলূ িনণ�য়, মূেলর pkিত সহ মূল সমহূ ছাপার অয্ালগিরদম 
এবং FORTRAN েpাgাম 

 iz;ksxdrkZ ifjÒkf’kr f}?kkr lehdj.kdks ewyg: iÙkk yxkmu j ewydks izÑfr lfgr 
ewyg: eqnz.k xuZ dyu fof/k j QksjVku izksxzke% izdkZ; miizksxzkedks iz;ksxA 

  
8. Flowchart and FORTRAN program to input two 3×3 matrices and calculate the 

product of the matrices 
 dিট 3×3  ময্াি¹k পড়া এবং তােদর gণফল িনধ�ারেণর েŅাচাট� ও FORTRAN েpাgাম 
 nqbZ esfVªdg: buiqV xuZ j fruhg:dks xq.ku x.kuk xuZ izokg lafp= j QksjVku izksxzke 
 

 
 SEC-1B

ELECTRICAL CIRCUITS AND NETWORK SKILLS 

 Write short notes on any six of the following topics 10×6 = 60

 েয-েকােনা ছয়িট  pেűর উtর দাও 

 rydk dquSifu NoVk “kh’kZdek NksVks fVIi.kh ys[uqgksl~ 

1. Construction of ohmmeter (series type and shunt type), voltmeter (DC and AC) and 
ammeter (DC and AC) using galvanometer 

 গয্ালভােনািমটার বয্বহার কের ওহম িমটার (িসিরজ ও শাn pkিতর), েভাl িমটার (িডিস ও এিস) এবং 
অয্ামিমটার (িডিস ও এিস) গঠন pণালী 

 xSyÒsuksehVjdks iz;ksx xjsj vkseehVj ¼Jà[kyk izdkj j “kaV izdkj½ ÒksYVehVj ¼Mhlh j 
,lh½ j ,eehVj ¼Mhlh j ,lh½ dks fuekZ.k 

  
2. Constructional principle of three-phase generator and its advantages over single 

phase generator 
 িতন-দশা েজনােরটর গঠেনর নীিত এবং এক-দশা েজনােরটেরর tলনায় উহার সুিবধা 
 rhu pj.k tujsVjdks fuekZ.k fln~/kkUrg: j ,dy pj.k tujsVjek ;ldks Qkbnkg: 
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3. Real power, reactive power, apparent power and power factor of an AC network: 
power triangle 

 একিট এিস েনটওয়ােক�র িরয়াল পাওয়ার, িরয়িkভ পাওয়ার, আপাত পাওয়ার এবং পাওয়ার ফয্াkরঃ 
পাওয়ার িtɏজ  

 okLrfod “kfä] izfrfØ;k”khy “kfä] vokLrfod “kfä j ,d ,lh usVodZdks “kfä dkjd% 
“kfä f=dks.k 

  

4. Response of inductor and capacitor with DC and AC sources 
 িডিস ও এিস উৎেস আেবশক এবং ধারেকর pিতkীয়া 
 Mhlh j ,lh lksrdks lk/k bUMDVj j D;kisflDV dks izfrfØ;k 
  
5. Principle and working of a 3-phase induction motor and its advantages and 

disadvantages 
 িতন-দশা আেবশ-েমাটেরর গঠন ও কায�নীিত এবং এক-দশা েজনােরটেরর tলনায় উহার সুিবধা ও অসুিবধা 

সমূহ 
 rhu&pj.k bUMd”k.k eksVjdks fln~/kkUr j dk;Z vfu ;ldks Qkbnk j uqdlkug: 
  
6. Half-wave and full-wave rectifiers and their efficiencies 
 অধ�-তরñ এবং পূণ�-তরñ েরকিটফায়ার এবং তােদর কায�কািরতা 
 vk/kk rjax j iw.kZ rjax jsfDVQk;jg: j muhg:dks izÒkodkfjrk 
  

7. Working principle of an ideal transformer and its applications 
 একিট আদশ� ¹াnফম�ােরর কায�নীিত ও বয্বহার 
 vkn”kZ VªkUlQkeZjdks fln~/kkUr j ;ldks vuqiz;ksx 
  

8. Comparison between star and delta connections: case of a delta connection motor 
connected into a star connection mode 

 sার ও েডলটা সংেযােগর tলনাঃ একিট েডলটা সংেযাগ েমাটর sার সংেযােগ সংযkু অবsার পয�ােলাচনা 
 LVkj j MsYVk tMkug: chp rqyuk% ,d LVkj tMku eksMek la;qä MsYVk tMku eksVjdks 

ekeyk 
 

——×——
 


